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Dieses Handbuch enthalt wichtige Aufgrund der groBen Brandbreite bei
Sicherheitsinformationen. Es muss der Nummerierung der elektrischen
sichergestellt werden, dass die Anschliisse an Stellantrieben muss das
Informationen vor Installation, Betrieb tatsachlihce AnschlieBen geméaB des
oder Wartung des Gerats sorgfaltig mitgelieferten Schaltbildes erfolgen.

gelesen und verstanden werden.
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Arbeitssicherheit

Dieses Handbuch wurde erstellt, damit
fachkundige Betreiber Rotork ROM
Stellantriebe installieren, bedienen,
einstellen und tberprifen kénnen.

Die Installation, Wartung und Reparatur von Rotork
Stellantrieben ist ausschlieBlich fachkundigen
Personen mit der entsprechenden Ausbildung oder
Berufserfahrung gestattet. Die Arbeiten sind in
Ubereinstimmung mit den in diesem und anderen
relevanten HandbUchern enthaltenen Anweisungen
auszufihren.

Der Betreiber und die Personen, die mit diesem Gerat
arbeiten, mussen alle gesetzlichen Vorschriften zur
Arbeitssicherheit kennen.

Zusatzliche Gefahrdungen mussen bei der Verwendung
der ROM Stellantriebe mit anderer Ausristung
angemessen beriicksichtigt werden. Weitere
Informationen und entsprechende Beratung zur sicheren
Verwendung des ROM Stellantriebs erhalten Sie bei
Bedarf auf Anfrage.

Elektrische Installation, Wartung und Anwendung
dieser Stellantriebe sind entsprechend der am Einbauort
gultigen Vorgaben in Bezug auf die sichere Nutzung
dieses Gerats auszufthren.

Fur GroBbritannien: Die , Electricity at Work Regulations
1989" (Richtlinien zu Elektrizitat am Arbeitsplatz) und
die in der entsprechenden Ausgabe der ,,IEE Wiring
Regulations” (Anwendungsrichtlinien fur elektrische
Verdrahtung des Verbandes der Elektroingenieure)
vorgegebenen Richtlinien sind anzuwenden. AuBerdem
muss sich der Betreiber dem vollen Umfang seiner
Pflichten gemaB des ,Health and Safety at Work Act
1974" (Arbeitsschutzgesetz) bewusst sein.

Fir die USA: Der NFPA 70 National Electrical Code
(nationaler Sicherheitsstandard fur Elektroinstallationen)
ist anzuwenden.

Der mechanische Einbau ist geméaB diesem Handbuch
und ebenfalls in Ubereinstimmung mit allen
entsprechenden nationalen technischen Richtlinien
auszufihren.

Der Antrieb kann plétzlich starten und in Betrieb
gehen, abhédngig von dem Signalzustand der
Fernbefehle und der Systemkonfiguration.

Wichtige Hinweise

a.  Sicherstellen, dass die korrekte Anschlussspannung
verwendet wird.

b.  Vor Instandhaltungsarbeiten Spannungszufuhr
abschalten.

¢.  Gehéause und Kabeldurchfihrungen nach dem
AnschlieBen abdichten, um das Eindringen von
Feuchtigkeit und Staub zu verhindern.

d.  Geréat nicht an Orten installieren, an denen
geféahrliche oder explosive Gase auftreten kénnen
(keine ATEX-Zulassung!).

e. Beigleichzeitigem Betrieb mehrerer elektrischer
Stellantriebe, diese individuell verkabeln. Direkte
Parallelschaltung unbedingt vermeiden!

f. Erdungskabel an den PE-Anschluss im
Antrieb anschlieBen.

g. Die Garantiezeit fur dieses Produkt betragt ein Jahr.

Arbeitsleistung
ROM-Antriebe gemaB Klasse A / EN 15714-2: 2009(E)
fur Standardtyp (siehe Tabelle unten).

BS EN 15714-2:2009
EN 15714-2:2009(E)

Nenn-
Drehmomentbereiche 1o If(llae s:e fo‘g:l:/nzdue*)
(Nm) y! p
Bis zu 125 15
126 - 1.000 10

“Ein Zyklus besteht aus 90°-Nennbewegungen in
beide Richtungen (z. B. 90° nach Auf, +90° nach

Zu), basierend auf einer Durchschnittslast von 30%
des Nennmoments, mit der Moglichkeit, 100% des
Nennmoments fir mindestens 5% nach jeder Endlage]
zu fahren. Die kumulierte Betriebszeit darf 15 min.
pro Stunde nicht Uberschreiten.

Tabelle 6 Arbeitsleistungen der Schwenkantriebe

GemaB EN 15714-2:2009(E) werden die
Arbeitsleistungen fur die ROM-Antriebe wie folgt
beschrieben:

Fir ROM A und ROM 1, 2: 15 Zyklen pro Stunde

FurROM 3, 4,5, 6, 7: Zyklen pro Stunde
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—— Lagerung

Controls

Lagerung

Wenn die Stellantriebe zu einem spateren Zeitpunkt
installiert werden:

a.  Antrieb an einem sauberen und trockenen Ort
lagern und vor Witterung und tberméBiger
Erschutterung schiitzen.

b.  Bei einer Lagerung im Freien, Antrieb vor GberméBiger
Feuchtigkeit, Staub und Witterung schiitzen.

Rotork kann keine Haftung fur Beschadigungen
Ubernehmen, die vor Ort nach dem Entfernen der
Abdeckungen verursacht wurden.

Jeder Rotork Stellantrieb wird vor dem Verlassen des
Werkes umfassend geprift, um tber Jahre hinweg

fehlerfrei zu arbeiten, vorausgesetzt, er wurde
ordnungsgemaB in Betrieb genommen, eingebaut
und versiegelt.

Schmierung

Das Zahnradgetriebe ist ab Werk mit einer
Lebensdauerschmierung ausgestattet.
Installation

Vor Montage des Stellantriebes bitte sicherstellen,
dass die Drehmoment-Anforderung geringer ist als das
Ausgangs-Drehmoment des Antriebes.

Montage des Stellantrieb

Der ROM Stellantrieb ist fur Schwenkanwendungen
ohne Axialkréfte geeignet. Vor dem Einbau des
Stellantriebs sicherstellen, dass die Armatur befestigt
ist, da die so entstehende Baugruppe kopflastig ist und
daher instabil sein kann.

Geeigneten Befestigungsflansch geméaB 1SO 5211 oder
US-Norm MSS SP101 fur die Armatur verwenden. Alle
Flansche ohne Anstrich sind mit korrosionsresistenten
Fetten zu behandeln, da sonst die Gefahr des
kurzfristigen Rostens besteht! Weitere Informationen zu
den Flanschanschliissen sind dem Etikett zu entnehmen.

Fiir ROM Antriebe sind Adapter erhiltlich, die die
GroBe des Abtriebsflansches reduziert. Der Quadrat-
Einsatz wird in den Abtriebsflansch eingebracht. Alle
ROM Antriebe kdnnen mit einem unbehandelten
Antriebsstutzen geliefert werden. Diese sind so
bearbeitet, dass sie dem Armaturenschaft angepasst
werden kénnen (siehe Bild).

ROM Baureihe Installationsanle

Die Montage des Antriebes an die Armatur muss
folgendem entsprechen: Material Spezifikation 1SO
Klasse 8.8, Formfestigkeit 628 N/mm?.

/A\ WARNUNG: Bitte die Antriebs-Armatur-
Kombination nicht iiber den Antrieb heben,
sondern immer Antrieb und Armatur tber die
Armatur heben.

Vor der Inbetriebnahme sicherstellen, dass Antrieb und
Armatur in der gleichen Position sind (z.B. geschlossen)
und die Abtriebsnut der Wellenposition entspricht.

Die Antriebsposition kann durch die lokale Anzeige
bestimmt und gegeben falls durch das Handrad bewegt
werden. Sichern Sie den Antrieb durch entsprechende
Schrauben. Es kann sein, dass die Schrauben fir die
Endlagen noch eingestellt warden mussen. Stellen Sie
sicher, dass die Montageschrauben fest angezogen sind.

-




Einstellen der Endlagenschrauben des Antriebs

Endlagenschrauben

ROM1 und A haben keine Endlagenschrauben.

Das Einstellen der Endlagenschrauben verléangert
oder verkUrzt den Stellweg. Es wird empfohlen,
dass die Einstellung der Endlagenschrauben vom
Armaturenhersteller / Lieferant durchgefiihrt

wird, bevor die Armatur in die Rohrleitung

montiert wird. Nach der Montage sollte der
Armaturenhersteller konsultiert werden, bevor
Anderungen an den Endlagen vorgenommen
werden. Nach dem Zurticksetzen der Endlagen
mussen die Endlagenschalter zurlickgesetzt werden.
Die Endlagenschrauben sind vom Werk her so
eingestellt, dass eine 90°-Bewegung durchgefthrt
wird. Wenn mitgeliefert, sind die Endlagenschrauben
nahe des Getriebes zu finden. Die Einstellung der
Endlagenschrauben erméglicht eine Anderung in
beide Endlagen-Positionen. Das Einschrauben der

Schrauben verringert den Stellweg, Ausschrauben Einstellen im Uhrzeigersinn,
erhoht den Stellweg. um die Schauben zu befestigen

Rechte Schraube: Im Uhrzeigersinn befestigt SchlieB-
Position. Linke Schraube: Gegen den Uhrzeigersinn
befestigt die Auf-Position (siehe Bilder rechts)

Einstellen von Armaturen ohne Sitz

Fir das Einstellen der Auf- und Zu-Position: Lockern
Sie die Schraubenmutter. Bewegen Sie Antrieb und
Armatur zur benotigten Stopp-Position (gegeben falls
die Mutter komplett I6sen, um Stellweg zu erhéhen).
Endlagenschraube reinschrauben, bis ein Anschlag
festgestellt wird. Befestigen der Schraubenmutter.

Einstellen von Armaturen mit Sitz

Fur das Einstellen der Auf- und Zu-Position: Lockern
Sie die Schraubenmutter. Bewegen Sie Antrieb und
Armatur zur bendtigten Sitzposition der Armatur
(gegeben falls die Mutter komplett I6sen, um Stellweg
zu erhéhen). Endlagenschraube reinschrauben, bis ein
Anschlag festgestellt wird, dann zwei Umdrehungen
zurtickschrauben. Befestigen der Schraubenmutter.

Einstellen gegen den Uhrzeigersinn,
um die Schauben zu befestigen

Keeping the World Flowing



—— Kabelanschliisse

/N WARNUNG: Priifen Sie, dass alle
Spannungsversorgungen getrennt sind, bevor
Sie die Antriebsabdeckung 6ffnen.

Stellen Sie sicher dass die Spannungsversorgung

mit der Spannung am Antriebs-Typenschild
Ubereinstimmt. Installieren Sie einen Schalter oder eine
Spannungsunterbrechung in die Verdrahtung zum
Antrieb. Der Schalter bzw. Spannungsunterbrecher
muss so installiert warden, dass er so nahe wie
moglich am Antrieb istund muss als Trennungsgerat
fr diesen bestimmten Antrieb bezeichnet werden.
Der Antrieb muss mit den entsprechenden Uberstrom-
Sicherungen gemaB Rotork Publikation PUB008-001
gesichert werden.

Entfernen Sie die roten Transport-Verschlusskappen.
Bringen Sie Kabeleinfiihrungen entsprechend

der Kabeltypen und -gréBen an. Prifen Sie, dass
Gewindeadapter, Kabelbuchsen oder -einfihrungen
fest und wasserdicht sind. VerschlieBen Sie nicht
benotigte Kabeleinfiihrungen mit einem Stahl- oder
Bronzeverschluss um sicherzustellen, dass es
wasserdicht ist.

Eine Ose mit 4.5 mm Durchmesser befindet sich
neben den Kabeleingédngen, um eine externe
Sicherungserdung mit einem Erdungsband durch
Schraub und Mutter durchzufthren.

Verbinden Sie das Erdungskabel an der
Erdungsschraube, mit PE gekennzeichnet, die unter
der Antriebsabdeckung angebracht ist.

Beziehen Sie sich auf den Schaltplan, um die Anschluss-
Funktionen und -Klemmen zu identifizieren. Stellen

Sie sicher, dass Uberstehende Drahte komplett in die
Klemmen eingefuhrt werden.
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Manuelle Bedienung

ROM 1/A

Auf der Unterseite des Getriebes ist ein Antrieb fur

die manuelle Bedienung angebracht. Mit einem
geeigneten Werkzeug kann die Achtkant-Form (8 mm)
in die entsprechende Position bewegt werden, um die
Abtriebswelle zu bewegen Dieses Werkzeug wird nicht
mitgeliefert.

/N WARUING: Priifen Sie, dass das Gerit
elektrisch vor manuelle Bedienungen getrennt ist,
weil die Antriebswelle dreht, wenn angeschlossen.
electrically operated.

ROM 2, 3,4,5,6,7

Das Handrad ist standig eingekuppelt und die
Bedienung des Handrades bewegt die Armatur.

Der Mechanismus wird automatisch entkuppelt, wenn
der Antrieb elektrisch bedient wird.

/\ VORSICHT: Mit Bezug auf die Handrad-
Bedienung von elektrischen Rotork-Stellantrieben
darf nie ein zusatzliches Hebelwerkzeug (z. B.
Radschliissel oder Schraubenschliissel) benutzt
werden, um eine héhere Kraft anzuwenden, damit
die Armatur geéffnet oder geschlossen wird. Dies
kann zur Beschadigung von Antrieb und/oder
Armatur fiihren, die im Sitz festklemmt.

Lokale Anzeigen

Auf der Oberseite der Abdeckung bewegt sich ein
Positionsanzeiger, der die Farbe andert, um die Position
der Armatur anzuzeigen.

Griin ist geschlossen, Rot ist ge6ffnet.

Wenn eine Einstellung der lokalen Anzeige notwendig
ist, entfernen Sie die Abdeckung, um an die
Anzeigenscheibe zu gelangen. Lockern Sie die zentrale
Schraube der Scheibe und drehen dann in die neue
Position. Stellen Sie die Schraube wieder fest und
bringen Sie die Abdeckung wieder an.

Keeping the World Flowing



Inbetriebnahme

/\ VORSICHT: Bevor der Antrieb elektrisch in
Betrieb genommen wird, stellen Sie sicher, dass Stell-
Nocken und Endschalter richtig eingestellt sind. Siehe
dazu Stellnocken und Endlageneinstellung

/N VORSICHT: Bevor ein Dreiphasen-Antrieb das
erste Mal in Betrieb genommen wird, den Antrieb in
eine Mittelposition stellen, um sicherzustellen, dass
die Phasen richtig angeschlossen wurden.

Stellnocken & Endschalter
Einstellung

Die Stellnocken werden eingestellt, um die Auf- und Zu-
Position der Armatur zu kontrollieren. Die Position wird
eingestellt, um den Stellweg des Antriebs zu stoppen, wenn
die Stellnocken die Endschalter aktivieren. Standard sind
zwei Endschalter (LS1 und LS2), einer fir Auf, einer fir Zu.

LS1 & LS2 begrenzen den maximalen Bereich, indem der
Elektromotor ausgeschalten wird. LS3 & LS4 sind optional.
Sie ermdglichen die Bestatigung an externe Geréate, dass
die Armatur seine volle Auf- bzw. Zu-Position erreicht

hat. Die Stellnocken sind werkseingestellt. Fir zusatzliche
Einstellungen bitte die nachfolgende Beschreibung folgen.

e Fur Plastiknocken (siehe Bild A), gehen Sie zu
‘Typ 1 - Einstellung fir Plastiknocken’ auf
Seite 9 zur Nockeneinstellung.

e Fur Metallnocken der ROM 1/A (siehe Bild B),
gehen Sie zu ‘Typ 2 - Einstellung fir ROM1/A’
auf Seite 10 zur Nockeneinstellung.

e Fur Metallnocken (siehe Bild C), gehen Sie zu
‘Typ 3- Einstellung fiir Metallnocken’ auf
Seite 11 zur Nockeneinstellung.

Fir ROM 1-7 ist die Drehrichtung der Abtriebswelle
identisch zur Position der Anzeigewelle.

LS4: Anzeige der Endstellung im Uhrzeigersinn

LS3: Anzeige der Endstellung gegen den Uhrzeigersinn
LS2: Endstellung im Uhrzeigersinn

LS1: Endstellung gegen den Uhrzeigersinn

Fir ROM A ist die Drehrichtung der Abtriebswelle entgegen
der Position der Anzeigewelle. Die unten beschriebene
Drehanzeige ist identisch mit der der Positions-Anzeigewelle.

LS4: Anzeige der Endstellung gegen den Uhrzeigersinn
LS3: Anzeige der Endstellung im Uhrzeigersinn

LS2: Endstellung gegen den Uhrzeigersinn

LS1: Endstellung im Uhrzeigersinn

/N Vorsicht: Stellen Sie sicher, dass die komplette

Spannungsversorgung getrennt ist, bevor
Antriebsabdeckungen entfernt werden.

Bild C

- rotorie ROM Baureihe Installationsanleitung
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Inbetriebnahme

Typ 1 - Einstellung fiir Plastiknocken’ ROM 1/A

Armaturen im Uhrzeigersinn schlieBen

Einstellung der Auf-Position:

a.  Spannung abschalten.

b.  Armatur mit dem Handrad in die komplette Auf-
Position bewegen.

¢.  Abdeckung entfernen.

d. Auffinden der Stellnocke 1 (TC1). Anheben der Nocke
gegen die Feder lasst eine Bewegung der Nocke zu.

e.  Nocke gegen den Uhrzeigersinn bewegen*, bis
Schalter auslost. Notiz: Es kann notwendig sein, die
Nocke zuerst mit dem Uhrzeigersinn zu bewegen+
um den Schalter auszul6sen.

f. Wenn Schalter ausl6st, die Nocke loslassen.

g. Endschalter fur Auf ist nun gesetzt.

* Mit dem Uhrzeigersinn fiir ROM A

* Gegen den Uhrzeigersinn fir ROM A

Einstellung der Zu-Position:

a.  Spannung abschalten.

b.  Armatur mit dem Handrad in die komplette
Zu-Position bewegen.

c.  Abdeckung entfernen.

d. Auffinden der Stellnocke 2 (TC2). Herabdriicken
der Nocke gegen die Feder ldsst eine Bewegung
der Nocke zu.

e.  Nocke im Uhrzeigersinn bewegen*, bis Schalter
auslost. Notiz: Es kann notwendig sein, die Nocke
zuerst entgegen dem Uhrzeigersinn+ zu bewegen,
um den Schalter auszulésen.

f. Wenn Schalter ausl6st, die Nocke loslassen.

g.  Endschalter fur Zu ist nun gesetzt.

* Gegen den Uhrzeigersinn fir ROM A
* Im Uhrzeigersinn fiir ROM A

Armaturen gegen den Uhrzeigersinn schlieBen

Die Anzeigemarkierung kann um 90° gedreht werden,
in dem die Antriebsabdeckung entfernt und die
Befestigungs-Schrauben am Ende der Anzeigewelle
gelockert werden.

Die Einstellung gegen den Uhrzeigersinn ist exakt
gleich, jedoch werden die Funktionen von LS1 und LS2
umgekehrt. Siehe Anschlussplan zur Identifizierung der
Klemmenfunktionen.

Drehmomentschalter

Optional kénnen fur alle GroBen, auBer fur ROM 1/A,
zusétzliche Drehmomentschalter eingesetzt werden.
Drehmomentschalter sind werkseingestellt und sollten
nicht verstellt werden.

Keeping the World Flowing -




rotoric ROM Baureihe Installationsanleitung
Controls

Inbetriebnahme

Typ 2 - Einstellung fiir ROM1/A

Die folgende Anleitung ist ausschlieBlich fiir
Armaturen, die mit dem Uhrzeigersinn geschlossen
werden (von der Oberseite gesehen).

a.  Spannung abschalten.

b.  Abdeckung entfernen und selbstsichernde Mutter
mit einem 4.0mm Innensechskant zweimal gegen
den Uhrzeigersinn um circa 60° von Position A
nach B wie im Bild D drehen.

Notiz: Der Innensechskant-Schliissel sollte einen
Senkkopf haben und min. 100mm sein.

c.  Einstellen der kompletten Auf-Position mit
folgenden Schritten 1, 2, 3:

1. Armatur mit dem Handrad in die komplette
Auf-Position bewegen.

2. Sicherstellen, dass die Rolle von LS1 den
Zylinder von TC1 ber(hrt.

3. Fall 1: Fur ROM 1 bewegen Sie TC1 langsam
gegen den Uhrzeigersinn, bis ein leichtes
Klicken zu héren ist.

Fall 2: Fir ROM A bewegen Sie TC1 langsam
mit dem Uhrzeigersinn, bis ein leichtes Klicken
zu horen ist.

d.  Einstellen der kompletten Zu-Positon mit folgenden
Schritten 1, 2, 3:

1. Armatur mit Handrad in die komplette Zu-
Position bewegen.

2. Sicherstellen, dass die Rolle von LS2 den
Zylinder von TC2 ber(hrt.

3. Fall 1: Fir ROM 1 bewegen Sie TC2 langsam
mit dem Uhrzeigersinn, bis ein leichtes Klicken
zu horen ist.

Fall 2: Fir ROM A bewegen Sie TC2 langesam
gegen den Uhrzeigersinn, bi sein leichtes
Klicken zu héren ist.

e.  Schrauben Sie die selbstsichernde Mutter mit
dem Uhrzeigersinn in die urspringliche Position
(ungeféahr zweimal 60°).

f. Spannung anlegen, um die Drehposition zu
prifen. Wenn die Position stimmt, Schritte a — f
wiederholen.

Bild D: Der Weg von Position A nach B ist
ungeféhr 60°

ROM 1/A

{ﬁl Rolle fiir LS

vJ

Selbstsichernde
Mutter

TC: Stellnocke
LS: Endschalter

TC1: "AUF”

Mit dem Uhrzeigersinn

O ROM 1: Erhohen des Offnungsgrades nach AUF
ROM A: Reduzieren des Offnungsgrades

Gegen den Uhrzeigersinn
O ROM 1: Reduzieren des Offnungsgrades
ROM A: Erhéhen des Offnungsgrades nach AUF

TC2: “ZU”
Mit dem Uhrzeigersinn
O ROM 1: Reduzieren des SchlieBgrades
ROM A: Erhohen des SchlieBgrades nach ZU

Gegen den Uhrzeigersinn
Q ROM 1: Erhohen des SchlieBgrades nach ZU
ROM A: Reduzieren des SchlieBgrades

TC3: Synchrones Drehen mit TC1 (optional)
TC4: Synchrones Drehen mit TC2 (optional)



Inbetriebnahme

Typ 3 - Einstellung fiir Metallnocken

Die folgende Anleitung ist ausschlieBlich fiir
Armaturen, die mit dem Uhrzeigersinn geschlossen
werden (von der Oberseite gesehen).

Einstellen der AUF-Position:

a.  Spannung abschalten.

b.  Armatur mit dem Handrad in die komplette
Auf-Position bewegen.

¢.  Abdeckung entfernen und TC1 mit einem
Innensechskant-Schltissel 2.5mm lockern.

d.  Fall 1: Wenn die Rolle von LS1 den Zylinder von
TC1 berthrt, bewegen Sie TC1 langsam gegen den
Uhrzeigersinn*, bis ein leichtes Klicken zu héren ist.
Fall 2: Wenn die Rolle von LS1 die flache Seite
von TC1 berthrt, zuerst langsam TC1 mit dem
Uhrzeigersinn+ bewegen, bis die Rolle von LS1 den
Zylinder von TC1 beriihrt. Dann Fall 1 wiederholen.

e. Ziehen Sie die TC1-Einstellschraube an und
schlieBen dann die Versorgungsspannung an, um
die Fahrposition zu prifen. Wenn die Position nicht
stimmt, wiederholen Sie die Schritte a - e.

f. Auf-Position ist nun eingestellt.

* Mit dem Uhrzeigersinn fir ROM A
* Gegen den Uhrzeigersinn fur ROM A

Einstellen der Zu-Position:
a.  Spannung abschalten.

b.  Armatur mit dem Handrad in die komplette
Zu-Position bewegen.

c.  Abdeckung entfernen und TC2 mit einem
Innensechskant-Schlissel 2.5mm lockern.

d.  Fall 1: Wenn die Rolle von LS2 den Zylinder
von TC2 berihrt, bewegen Sie TC2 langsam im

Uhrzeigersinn*, bi sein leichtes Klicken zu héren ist.

Fall 2: Wenn die Rolle von LS2 die flache Seite

von TC2 berthrt, zuerst langsam TC2 gegen den
Uhrzeigersinn+ bewegen, bis die Rolle von LS2 den
Zylinder von TC2 ber(hrt. Dann Fall 1 wiederholen.

e. Ziehen Sie die TC2-Einstellschraube an und
schlieBen dann die Versorgungsspannung an, um
die Fahrposition zu prifen. Wenn die Position nicht
stimmt, wiederholen Sie die Schritte a - e.

f. Zu-Position ist nun eingestellt.

* Gegen den Uhrzeigersinn fir ROM A
* Mit dem Uhrzeigersinn fir ROM A

ROM 2-7
Rolle fur LS

Einstellschraube

TC: Stellnocke
LS: Endschalter

TC1: "AUF”

Mit dem Uhrzeigersinn

/D ROM 1-7: Erhohen des Offnungsgrades nach AUF
ROM A: Reduzieren des Offnungsgrades

Gegen den Uhrzeigersinn
O ROM 1-7: Reduzieren des Offnungsgrades
ROM A: Erhéhen des Offnungsgrades nach AUF

TC2: "CLOSE”

Mit dem Uhrzeigersinn

O ROM 1-7: Reduzieren des SchlieBgrades
ROM A: Erhohen des SchlieBgrades nach ZU

Gegen den Uhrzeigersinn
O ROM 1-7: Erhohen des SchlieBgrades nach ZU
ROM A: Reduzieren des SchlieBgrades

TC3: Synchrones Drehen mit TC1 (optional)
TC4: Synchrones Drehen mit TC2 (optional)
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—— Inbetriebnahme

Einstellen des Potentiometers (wenn eingebaut)

Das Potentiometer ist werkseingestellt fir den Betrieb
Uber 90° und sollte keine Einstellung bend&tigen. Es kann
erforderlich sein, dass das Potentiometer eingestellt
werden muss, wenn Anschlagschrauben eingestellt
wurden oder wenn das Potentiometer aus seinem
Bereich gerutscht ist.

Bewegen Sie die Armatur zur kompletten SchlieB-
Position und prifen dann, dass die Anschlagschrauben
richtig eingestellt sind.

Notiz: ROM 1/A haben keine Anschlagschrauben.

Entfernen Sie die Befestigungsschrauben des
Potentiometers, um das Antriebsgetriebe zu entlasten
und drehen Sie dann das Getriebe, bis ein nominaler
Widerstand von 50 Ohm am Potentiometer (Klemmen
10 und 11) gemessen wird.

Stellen Sie sicher, dass die Getriebe eingekuppelt und
die Befestigungsschrauben fest sind.

[2}3"(' ROM Baureihe Installationsanleitung



Storungsbehebung

Zustand Moglichkeiten Loésungenolutions

Motor l&uft nicht.

. Sind Spannung und -Versorgung richtig? . Prifen Sie die Spannungsversorgung.

Motor l&uft nicht mehr. . Blockierte Armatur? . Prufen Sie den Betrieb der Armatur.

. Stellen Sie die Nocken ein.
. Priifen Sie die Armatur.
. Stellen Sie die Anschlagschrauben ein.

AuBerstande, die volle
Auf/Zu- Position zu
erreichen.

. Nocken nicht richtig eingestellt?
. Verbogener Armaturenschaft?
. Einstellung der Anschlagschrauben richtig?

N
N

w
w

. Ist die Spannung richtig?
. Ist die Armatur zu fest fur den Betrieb?
. Hohe Einschaltdauer?

. Prifen Sie die Spannung.
. Prufen Sie die Armatur genau.
. Prufen Sie die Einschaltdauer.

N

Motor Uberhitzt.

N

w
w

Antrieb l&uft, aber keine
Bewegung der Armatur.

. Abtriebsadapter abgenutzt?
. Kaputter Armaturenschaft?

. Adapter ersetzen.
. Prufen Sie die Armatur.

N
N

. Prufen Sie die Fernwartung-
Ansteuerung.
. Andern Sie den Phasen-Anschluss.

Antrieb lauft in die
falsche Richtung.

. Falsche Klemmen angeschlossen?
. Falscher Dreiphasen-Anschluss?

UnregelmaBiger Betrieb . Mehrere Antriebe an der gleichen . Antriebe mussen individuelle
von mehreren Antrieben. Ansteuerung. Ansteuerungen haben.

Keeping the World Flowing



Anschluss-Diagramme

ROM 1/A, 2, 3,4,5,6,7
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e _‘7\‘5;‘,_@ (2) HEIZUNG, Ls3, LS4, TS1, e
TS2 UND POTENTIOMETER - (2) HEIZUNG, LS3, LS4 UND
SIND OPTIONEN POTENTIOMETER SIND
ROM234567 ® ROM 1 & ROM A OPTIONEN
- @) 12/24V AC/DC 12/24V AC/DC
AUF zy
UF —— & VERSORGUNG VERSORGUNG
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ROM234567 154 © ROM 1 & ROM A "
~o—(D) (2) HEIZUNG, LS3, Ls4, TS1,
2 (®  [52UND POTENTIOMETER (2) HEIZUNG, LS3, LS4 UND
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_® OPTIONEN
. D neonsins v O  Inehasen:
AUF z
AUF———— 27U ® UF———— 2V ® VERSORGUNG
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3-PHASEN-VERSORGUNG

KOMPLETT AUF

KOMPLETT 2U

® (1) 1 MIT3 VERBUNDEN FUR , AUF”,

(8 1 MIT 4 VERBUNDEN FUR ,ZU*
T@ (2) WENN DER ANTRIEB IN DIE FALSCHE
_V\o_@ RICHTUNG LAUFT, TAUSCHEN SIE

BELIEBIGE ZWEI PHASEN U, V, W

(3) HEIZUNG, LS3, LS4, TS1, TS2 UND
POTENTIOMETER SIND OPTIONEN.

- 0 ROM 234567
AUF zU & DREIPHASEN-VERSORGUNG
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www.rotork.

com

Die vollstandige Liste unserer weltweiten Vertriebs- und
Servicevertretungen finden Sie auf unserer Website.

UK

Rotork plc

tel +44 (0)1225 733200
fax +44 (0)1225 333467
email mail@rotork.com
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USA

Rotork Controls Inc.

tel +1 (585) 247 2304
fax +1 (585) 247 2308
email info@rotork.com

Im Rahmen der laufenden Weiterentwicklung unserer Produkte, behalt sich Rotork das Recht vor,
Produktspezifikationen ohne vorherige Ankiindigung anzupassen oder zu &ndern. Veréffentlichte Daten konnen
jederzeit gedndert werden. Die aktuellsten Informationen finden Sie auf unserer Website: www.rotork.com

Der Name Rotork ist eine eingetragene Handelsmarke. Rotork erkennt alle eingetragenen Handelsmarken an.
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